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Procede et dispositif de progr animation d'un systeme 

d'acquisition d'images 

5 La presente invention concerne le domaine des systemes 

d'acquisition d'images comprenant une camera et des moyens de 
traitement et d' analyse du contenu des images prises par cette camera. 

De tels systemes sont couramment utilises en particulier dans le 
domaine de la regulation et du controle du trafic routier et dans le 
10 domaine de la surveillance d'espaces particuliers en vue de la protection 
des personnes et des biens, 

Compte tenu du fait que les cameras presentent un champ de 
vision predetermine, il est souvent souhaite de proceder a une analyse 
des images dans un champ de vision reduit, dit de detection, inclus dans 
15 le champ de vision de la camera. Actuellement, un tel champ de 
detection est determine par la creation d'une zone de detection dans les 
images issues de la camera selon les manieres suivantes. J 

Dans un premier cas, la zone de detection est predefinie 
electroniquement dans Pimage issue de la camera et le champ de . 
20 detection correspondant a cette zone est regie par orientation de la 

< * 

camera. Malheureusement, Paire couverte • par le champ de vision 
correspondant a la zone de detection predefinie varie en fonction de 
1 5 orientation de la camera et le reglage de F orientation de la camera ne 
peut etre qu'approximatif. 

25 Dans un second cas, on associe au systeme d'acquisition d'images 

un ecran de visualisation des images issues de la camera et 5 apres avoir 
fixe la position de la camera, on programme une zone de detection dans 
Fimage visualisee. Une telle maniere de faire necessite la mise en place 
et Futilisation d'un equipement de visualisation complementaire qui doit 

30 etre connecte au systeme d'acquisition d'images, ce qui peut etre 
penalisant lorsque le systeme d'acquisition d'images est place en hauteur 
et difficilement accessible. 



1 er depot 0 



2 



Le but de la presente invention est de proposer un procede et un 
dispositif de programmation d'un systeme d'acquisition d'image en vue 
de definir au moins une zone de detection dans le champ de vision de la 
camera qui puisse etre effectue de maniere precise et modulable sans 
necessiter l'utilisation d'un ecran de visualisation. 

La presente invention a tout d'abord pour objet un procede de 
programmation d'un systeme d'acquisition d'images comprenant des 
moyens de reception ou de detection d'images, tels qu'une camera, 
presentant un champ de vision et des moyens de traitement des images 
prises par cette camera, en vue de definir au moins une zone de detection 
dans le champ de vision de la camera. 

Selon la presente invention, ce procede consiste a placer un 
dispositif d'emission a au moins un endroit dans le champ de vision de la 
camera et a activer le dispositif d'emission de faeon qu'il emette au 
moins un signal ou rayonnement electromagnetique d'initialisation, tel 
qu'un signal lumineux, presentant des caracteristiques predeterminees, 
en direction de la camera lorsqu'il se trouve audit au moins un endroit a 
analyser le contenu des images issues de la camera de facon a 
reconnaitre ledit signal d'initialisation ; a localiser ledit signal par ses 
coordonnees dans les images issues de la camera ; et a definir en 
fonction d'un programme predetermine au moins une zone de detection 
dans le champ de vision de la camera a partir desdites coordonnees dudit 

Selon la presente invention, le procede peut avantageusement 
consister a placer un dispositif d'emission successivement a au moins 
deux endroits dans le champ de vision de la camera et a activer 
successivement le dispositif d'emission de faeon qu'il emette des 
signaux d'initialisation presentant des caracteristiques lumineuses 
predeterminees en direction de la camera losqu'il se trouve auxdites 
positions, a analyser le contenu des images issues de la camera de facon 
a reconnaitre lesdits signaux d'initialisation, a localiser ces signaux par 
leurs coordonnees dans les images issues de la camera, et a definir en 
fonction d'un programme predetermine au moins une zone de detection 



1er depot-. 



3 



dans le champ de vision de la .camera a partir desdites coordonnees 
desdits signaux d'initiaiisation. 

Selon la presente invention, le procede peut avantageusement 
consister a pre-memoriser des donnees d'initiaiisation correspondant 
5 audit au moins un signal d'initiaiisation, a comparer les donnees 
mesurees correspondant a au moins un point des images refues a ces 
donnees d'initiaiisation pre-memorisees et a determiner ou calculer les 
coordonnees d'au moins un point d'initiaiisation dans les images revues 
lorsque les donnees mesurees correspondant a ce point sont egales ou 
10 sensiblement egales aux donnees d'initiaiisation memorisees. 

Selon la presente invention, le procede peut avantageusement 
consister a definir au moins une zone de detection dans le champ de 
vision de la camera a partir des coordonnees d'au moins un signal 
d'initiaiisation re<?u, dont 1'etendue et la position par rapport a ces 
15 coordonnees sont pre~definies. 

Selon la presente invention, le procede peut avantageusement 
consister a definir une zone de detection dans le champ de vision de la 
camera a partir des coordonnees de deux signaux d'initiaiisation repus., 
situee au moins d'un cote de la ligne passant par les points, 
20 correspondant a ces coordonnees. 4. 

Selon la presente invention, le procede peut avantageusement 
consister a definir une zone polygonale de detection dans le champ de 
vision de la camera a partir des coordonnees d'au moins trois signaux 
d'initiaiisation re<?us, dont les cotes passent par les points correspondant 
25 a ces coordonnees. 

Selon la presente invention, lesdits signaux d'initiaiisation 
presentent de preference des caracteristiques lumineuses pre-determinees 
differentes. 

Selon la presente invention, le procede peut avantageusement 
30 consister a analyser le contenu des images re<?ues par filtrage numerique 
ou seuillage. 

Selon la presente invention, chaque signal d'initiaiisation est de 
preference un signal lumineux emis selon une frequence modulante pre- 
determinee et/ou une chromic predeterminee. 
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La presente invention a egalement pour objet tin dispositif de 
programmation d'un systeme d'acquisition d'images comprenant des 
moyens de reception ou de detection d'images, tels qu'une camera, 
presentant un champ de vision et des moyens de traitement des images 
prises par cette camera. 

Sel on la presente invention, ce dispositif comprend au moins un 
dispositif d'emission mobile adapte pour emettre au moins un signal ou 
rayonnement electromagnetique d'initialisation, tel qu'un signal 
lumineux, presentant au moins une caracteristique pre-determinees en 
direction de la camera et le systeme d'acquisition d'images comprend 
des moyens de reconnaissance dudit au moins un signaux d'initialisation 
et de localisation pour definir les coordonnees dudit au moins un signal 
d'initialisation dans les images issues de cette camera et des moyens 
pour definir en fonction d'un programme pre-determine au moins une 
zone de detection dans le champ de vision de la camera a partir desdites 
coordonnees dudit au moins un signal d'initialisation. 

Selon la presente invention, la camera est de preference une 
camera video et lesdits moyens de reconnaissance et de localisation 
comprennent de preference au moins un moyen de filtrage numerique ou 
de seuillage afin de comparer des donnees pre-memorisees a des donnees 
correspondant aux points du signal video. 

Selon la presente invention, le systeme d'acquisition d'images 
comprend de preference des moyens d'avertissement et des moyens pour 
activer ces moyens d'avertissement lorsque les coordonnees 
correspondant audit au moins un signal d'initialisation sont acquises. 

Selon la presente invention, le dispositif comprend de preference 
des moyens d'emission et de reception associes au dispositif d'emission 
mobile et des moyens d'emission et de reception associes audit systeme 
d'acquisition d'images, adaptes pour echanger des signaux fonctionnels. 

Selon la presente invention, le dispositif comprend de preference 
des moyens de synchronisation pour synchroniser ledit dispositif 
d'emission mobile et ledit systeme d'acquisition d'images grace a des 
signaux de synchronisation echanges via lesdits moyens d'emission et de 
reception. 
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Selon la presente invention, le dispositif comprend de preference 
des moyens d' acquirement au moins pour signaliser la fin de la 
definition desdites coordonnees et/ou la fin de la definition de ladite au 
moins une zone de detection* 
5 La presente invention a egalement pour objet un appareil de 

surveillage d'une moins une zone predeterminee. 

Cet appareil comprend un dispositif de programmation tel que 
defini ci-dessus et est programme conformement au procede tel que 
definis plus haut. 

10 La presente invention sera mieux comprise a P etude d'un systeme 

d' acquisition et de traitement d'images associe a un dispositif 
d 5 emission de signaux lumineux, decrits a titre d 5 exemples non limitatifs 
illustres par le dessin sur lequel : 

- la figure 1 represente une vue en perspective, en situation 
15 d'un systeme d'acquisition et de traitement dVimages selon 

Pinvention, 

- la figure 2 represente une image analysee par ledit systeme, : , 

- la figure 3 represente un schema electronique dudit systeme,- 

- la figure 4 represente un schema electronique dudit dispositif 
20 d' emission, 

la figure 5 represente un graphique de frequences, 

- la figure 6 represente un graphique de selection 

- et la figure 7 represente un schema electronique d'une variante 
de realisation dudit systeme. 

25 En se reportant a la figure 1, on voit qu'on a represente un 

systeme d ? acquisition d 'images 1 qui comprend une camera video 2 
reliee, par une ligne de connexion 4, a un systeme electronique 3 
d'acquisition et de traitement des images prises par la camera 2. 

Cet ensemble est installe dans un boitier etanche 5 monte sur 

30 Pextremite superieure d'un poteau 6 par P intermediate d'une 
articulation reglable 7 connue en soi, ce boitier 5 presentant une 
ouverture 8 au travers de laquelle la camera 2 voit. 
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Dans l'exemple represent^ le boitier 5 est regie de telle sorte que 
l'axe principal du champ de vision de la camera 2 est oriente vers le sol 
9, sensiblement a 45°. 

Comme le montre la figure 2, le capteur video de vision 9 de la 
camera 2 est rectangulaire de telle sorte que le champ de vision totale 10 
de cette camera determine sur le sol 11, dans la mesure ou celui-ci est 
sensiblement horizontal, sensiblement un trapeze 12 dont le petit c6te est 
situe du cdte du poteau 6. 

Comme on le voit sur la figure 3, le systeme electronique 3 
d'acquisition et de traitement d'images comprend un dispositif 
electronique de programmation 13 qui recoit par la ligne 4 les donnees 
relatives aux images prises par la camera 2 et qui delivre sur une ligne 
de sortie 14 les donnees relatives a une zone de detection 15 incluse dans 
les images issues de la camera 2. 

Ce dispositif de programmation 13 comprend un circuit 
electronique de selection 16 adapte pour analyser le contenu des images 
issues de la camera 2 de faeon a reconnaitre des signaux lumineux 
d'initialisation Si dans les images prises par la camera 2 en fonction de 
donnees specifiques programmers par une entree 17 et correspondant a 
des caracteristiques lumineuses predetermines. 

Le dispositif de programmation 13 comprend egalement un circuit 
electronique de calcul 18 adapte pour calculer les coordonnees des points 
dans les images issues de la camera 2 dont les donnees correspondent 
auxdites donnees specifiques programmees. 

Le dispositif de programmation 13 comprend en outre un circuit 
electronique de definition 19 programme par une entree 19a de facon a 
definir une zone de detection 15 dans les images issues de la camera a 
partir desdites coordonnees desdits signaux d'initialisation. 

Cette zone de detection 15 correspond a un champ de vision 20 
inclus dans le champ de vision total 9 de la camera 2 dont la projection 
constitue une surface de detection 20a sur le sol 11 incluse dans la 
surface totale 12. 

Comme le montre la figure 1, au systeme d'acquisition et de 
traitement 2 est associable un dispositif d'emission mobile 21, portatif 
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ou depla9ablq 3 qui comprend, portes par un boitier 22, un emetteur 23 de 
signaux lumineux et un circuit electroniqufe 24 adapte pour fournir a cet 
emetteur des signaux contenant des donnees a emettre. 

Comme le montre la figure 4, le circuit electronique 24 comprend 
un circuit de modulation 25 relie a l'emetteur 23 et un selecteur 26 relie 
au circuit de modulation programme 25 et adapte pour qu'un operateur 
choisisse un signal lumineux particulier parmi plusieurs signaux 
lumineux a emettre presentant respectivement des caracteristiques 
lumineuses predeterminees reconnaissables par le dispositif de 
programmation 13 du system e d'acquisition et de traitement 2. 

Pour la fixation d'une zone de detection 15 particuliere, 
Toperateur place le dispositif d'emission 21 successivement a des 
endroits souhaites sur la surface totale de vision 12 en orientant son 
emetteur 23 vers la camera 2 et active successivement le selecteur 26 de 
fa^on que ce dernier emette des signaux lumineux modules presentant 
des caracteristiques lumineuses predeterminees resultant de la 
programmation du circuit de modulation 24. 

La camera 2 voyant et captant ces signaux lumineux particuliers, 
le dispositif de programmation 13 du systeme d'acquisition et de 
traitement 2 fixe la zone de detection 20. 

Dans un exemple particulier de realisation, comme le montre la 
figure 5, le dispositif d'emission 21 peut etre programme pour emettre 
quatre signaux lumineux Sil ? Si2 ? Si3 et Si4 de preference de meme 
chromie, par exemple rouge, et de frequences modulantes 27, 28, 29 et 
30 differentes, par exemple des frequences egales a l/5 6me , 2/5 &me , 3/5 tme 

* 

et 4/5 eme de la frequence 31 d'acquisition du signal video par la camera 

Dans ce cas, le circuit de selection 16 du circuit de 
programmation 13 du systeme d'acquisition 3 est programme pour 
reconnaitre de tels signaux lumineux et les localiser dans les images 
issues de la camera 2 et peut comprendre un etage de double-seuillage 
munerique 32 de chromie, suivi d'un double-filtre numerique 33 de 
frequences. 
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Comme Tillustre la figure 6, le circuit de programmation 13 peut 
alors analyser successivement chaque image totale 9a issue de la camera 

2 de la maniere suivante. 

L'etage 32 additionne en abscisse et en ordonnee les niveaux de 
5 blanc contenus dans les pixels correspondants de Pimage 9a et constitue 
ainsi des courbes 34 et 35, II selectionne en abscisse et en ordonnee les 
points dont les niveaux de blanc sont superieurs a un niveau 
pred6termine et constitue des courbes 36 et 37 en creneaux. 

Le double-filtre 33 scrute les points inclus dans les creneaux des 
10 courbes 36 et 37. II selectionne les points dans lesquels il reconnait 
Tune desdites frequences 27 5 28, 29 et 30 et constitue les courbes 38 et 
39, Ces courbes 3 8 et 39 contiennent respectivement un seul creneau qui 
correspond a un signal lumineux d'initialisation emis. 

Recevant les courbes 38 et 39, le circuit de calcul 18 calcule les 
15 coordonnees x et y_ du milieu des creneaux que contiennent les courbes 

3 8 et 39 et delivre au circuit de definition 19 ces coordonnees et la 
frequence reconnue associee. 

II resulte de ce qui precede que, quand un operateur place le 
dispositif d'emission 21 successivement a quatre endroits differents El , 
20 E2, E3 et E4 sur la surface 12, illustres sur la figure 1 ? et en lui faisant 
emettre successivement les quatre signaux lumineux Si 1 , Si2 ? Si3 et Si4, 
le circuit de definition 19 re9oit quatres groupes de donnees Dl 5 D2 5 D3 

c?l tun cbjJuiiLia.il i a quauc puiins r i, ci r t ucs images y& 

issues de la camera 2, visibles sur la figure 2 et contenant 
25 respectivement les coordonnees de ces points et les frequences associees, 

Le circuit de definition 19 peut etre programme pour constituer 

un polynone dont les cotes passent par les points Pl ? P2, P3 et P4 dont la 

surface constitue line zone de detection 15. 

Dans la mesure ou F operateur activerait le dispositif d' emission 
30 21 de telle sorte qu'il emette Tun des signaux d'initialisation precites, le 

circuit de definition 19 redefinirait un nouveau polygene en prenant en 

compte la localisation et la frequence de ce signal en remplacement du 

signal identique precedemment detecte. 
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Co mine le montre la figure 3, le systeme d'acquisition et de 
traitement 3 comprend un circuit electronique 40 de traitement des 
images totales issues de la camera 2 et correspondant au champ de vision 
10, qui analyse le contenu de ces images en fonction d'un programme 
predetermine pour en extraire des donnees d 5 analyse. 

De nombreux programmes d'analyse d'images, par exemple des 
programmes de reconnaissance de formes, sont connus en soi. 

Ces donnees d'analyse, en meme temps que les donnees 
correspondant a la definition de la zone de detection issues du circuit de 
definition 19, sont delivrees a un circuit electronique de decision 41 qui 
delivre a sa sortie 42 uniquement les donnees d'analyse contenues dans 
la zone de detection 15 qui correspond au champ de detection 20, par 
decoupage le long des cotes du polygone defini par les points PI, P2, P3 
et P4. 

V*. 

. >, 

Dans la variante representee sur la figure 7, les donnees 
correspondant au contenu des images issues de.la camera 2, en meme 
temps que les donnees correspondant a la definition de la zone de 
detection issues du circuit de definition 19, sont delivrees a un circuit 
electronique de decoupage 43 qui ne delivre a un circuit electronique de 
traitement 44 que les donnees des images contenues dans la zone de 
detection 15, ce circuit electronique de traitement 44 analysant le 
contenu des portions d'images en fonction d'un programme predetermine 
pour en extraire des donnees d'analyse qu'il delivre sur sa sortie 45. 

Dans une variante, le systeme d'acquisition et de traitement 
d'images 3, au lieu d'etre continuement dans un etat de detection de 
signaux lumineux d'initialisation comme decrit precedemment, pourrait 
etre adapte de fa9on a etre place dans un etat de programmation d'une 
zone de detection, puis dans un etat de traitement des images apres 
programmation d'une telle zone. 

II resulte de ce qui precede que le systeme d'acquisition et de 
traitement damages 3 est programmable in situ et est adapte pour 
delimiter une zone de detection 15 specifique, correspondant a un champ 
de detection specifique 20 contenu dans le champ total de vision 10 de la 
camera 2, que l'operateur programme a 1'aide du dispositif d'emission 21 
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directement sur le terrain en pla9ant ce dispositif 21 a des endroits qu'il 
choisit. 

Bien entendu, le systeme d'acquisition et de traitement damages 
3 et le dispositif d'emission 21 pourraient etre programmes pour definir 
une zone de detection situee d'un cote d'une ligne de separation tracee a 
partir de deux points dont les coordonnees seraient determinees par deux 
signaux lumineux d'initialisation. 

De plus, le systeme d'acquisition et de traitement d'images 3 
pourrait etre programme pour definir au moins une zone de detection a 
partir des coordonnees d'un point unique auquel serait associee une 
surface pre-determinee de forme et de dimensions prdeterminees. 

lis pourraient aussi Stre programmes pour definir des zones de 
detection polygonales dont le nombre de points pour definir leurs cotes 
pourrait etre choisi a volonte. 

lis pourraient encore etre programmes pour definir plusieurs 
zones de detection dans le champ de vision de la meme camera a partir 
des coordonnees d'un ou de plusieurs points. 

Par ailleurs, par securite de programmation pour l'utilisateur, le 
systeme d'acquisition damages 3 pent comprendre un avertisseur 
lumineux ou sonore 46 active par le circuit de calcul 19 lorsque les 
coordonnees correspondant a chaque signal d'initialisation sont acquises. 

En se reportant a nouveau a la figure 3, on peut voir que le 
systeme d'acquisition damages 3 peut comprendre en outre un emetteur 
47 et un recepteur 48, par exemple de signaux radioelectriques, et, en se 
reportant a nouveau a la figure 4, on peut voir que le dispositif 
d'emission mobile 21 peut comprendre en outre un emetteur 49 et un 
recepteur 50, par exemple de signaux radioelectriques, ces emetteurs et 
recepteurs etant adaptes pour communiquer entre eux afin d'echanger des 
informations. 

En particulier, la ligne 14 du systeme d'acquisition damages 3 
peut etre reliee a un circuit d'acquittement 51 relie a P emetteur 47 et le 
recepteur 50 peut etre relie au circuit de commande de modulation 25 via 
un circuit d'acquittement 52, de fafon a avertir ce circuit 25 de la bonne 
execution de la definition des coordonnees des points et/ou de la bonne 
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execution de la definition d 5 une zone de detection. De ce fait, le 
dispositif d'emission mobile 21 pourrait comprendre enoutre un moyen 
avertisseur sonore ou lumineux pour avertir Poperateur de la bonne 
execution de ces operations. 

En outre, le circuit de commande de modulation 25 peut etre relie 
a Femetteur 49 via un circuit de synchronisation 53 et le recepteur 48 
peut etre relie au circuit de selection 16 via un circuit de synchronisation 
54 de fa<?on a synchroniser les emissions des signaux d'initialisation et 
le traitement des images re?ues par la camera 2. 

Enfin, d'une maniere generale, les signaux d' initialisation emis 
en direction de la camera pourraient etre des signaux visibles ou 
invisibles. 

La presente invention ne se limite pas aux exemples decrits. Bign 
des variantes sont possibles sans sortir du cadre defini par les 
revendications annexees. 
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REVENDICATIONS 

1. Procede de programmation d'un systeme d'acquisition 
damages comprenant des moyens de reception ou de detection d' images, 
tels qu'une camera, presentant un champ de vision et des moyens de 
traitement des images prises par cette camera, en vue de definir au moins 
une zone de detection dans le champ de vision de la camera, caracterise 
par le fait qu'il consiste : 

a placer un dispositif d'emission (21) a au moins un endroit dans 
le champ de vision de la camera et a activer le dispositif d ? emission de 
fa?on qu'il emette au moins un signal ou rayonneraent electromagnetique 
d'initialisation, tel qu'un signal iumineux, presentant des 
caracteristiques predetermines, en direction de la camera lorsqu'il se 
trouve audit au moins un endroit, 

a analyser le contenu des images (9a) issues de la camera de 
fapon a reconnaitre ledit signal d'initialisation, 

a localiser ledit signal par ses coordonnees dans les images issues 
de la camera, 

et a definir en fonction d'un programme predetermine au moins 
une zone de detection (15) dans le champ de vision de la camera a partir 
desdites coordonnees dudit signal d'initialisation, 

2. Procede de programmation selon la revendication 1, caracterise 
par le fait qu'il consiste a placer un dispositif d'emission (21) 
successivement a au moins deux endroits dans le champ de vision de la 
camera et a activer successivement le dispositif d'emission de fa9on 
qu'il emette des signaux d'initialisation presentant des caracteristiques 
lumineuses predeterminees en direction de la camera losqu'il se trouve 
auxdites positions, 

a analyser le contenu des images (9a) issues de la camera de 
fa9on a reconnaitre lesdits signaux d'initialisation, 

a localiser ces signaux par leurs coordonnees dans les images 
issues de la camera, 

et a definir en fonction d'un programme predetermine au moins 
une zone de detection (15) dans le champ de vision de la camera a partir 
desdites coordonnees desdits signaux d'initialisation. 
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3. Precede de programmation selon Tune des revendications 1 et 
2 ? caracterise par le fait qu'il consiste a pre-memoriser des donnees 
d'initialisation correspondant audit au moins un signal d'initialisation, a 
comparer les donnees mesurees correspondant a au moins un point des 
images refpues a ces donnees d'initialisation pre-memorisees et a 
determiner ou calculer les coordonnees d'au moins un point 
d'initialisation dans les images re9ues lorsque les donnees mesurees 
correspondant a ce point sont egales ou sensiblement egales aux donnees 
d'initialisation memorisees. 

4. Procede de programmation selon l'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise par le fait qu'il consiste a definir 
au moins une zone de detection dans le champ de vision de la camera a 
partir des coordonnees d'au moins un signal d'initialisation re9u, dont 
1'etendue et la position par rapport a ces coordonnees sont pre-definies. 

5. Procede de programmation selon l'une quelconque } : des 
revendications precedentes, caracterise par le fait qu'il consiste a definir 
une zone de detection dans le champ de vision de la camera a partir des 
coordonnees de deux signaux d'initialisation re^us, situee au moins d'un 
cote de la ligne passant par les points correspondant a ces coordonnees. 

6. Procede de programmation selon Tune quelconque ^des 
revendications precedentes, caracterise par le fait qu'il consiste a definir 
une zone polygonale de detection dans le champ de vision de la camera a 
partir des coordonnees d'au moins trois signaux d'initialisation re9us, 
dont les cotes passent par les points correspondant a ces coordonnees. 

7. Procede de programmation selon Tune quelconque des 
revendications precedentes, caracterise par le fait que lesdits signaux 
d'initialisation presentent des caracteristiques lumineuses pre- 
determines differentes. 

8. Procede de programmation selon Tune quelconque des 
revendications precedentes, caracterise par le fait qu'il consiste a 
analyser le contenu des images refues par filtrage numerique ou 
seuillage. 

9. Procede de programmation selon Tune quelconque des 
revendications precedentes, caracterise par le fait que chaque signal 
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d'initialisation est un signal lumineux emis selon une frequence 
modulante pre-determinee et/ou une chromie predeterminee. 

10. Dispositif de programmation d'un systeme d'acquisition 
d'images comprenant des moyens de reception ou de detection d'images, 
5 tels qu'une camera, presentant un champ de vision et des moyens de 
traitement des images prises par cette camera, caracterise par le fait qu'il 
comprend 

au moins un dispositif d'emission mobile (21) adapte pour 
emettre au moins un signal ou rayonnement electromagnetique 
10 d'initialisation, tel qu'un signal lumineux, presentant au moins une 
caracteristique predeterminees en direction de la camera 

et que le systeme d'acquisition d'images (3) comprend 

des moyens de reconnaissance (13) dudit au moins un signaux 
d'initialisation et de localisation pour definir les coordonnees dudit au 
15 moins un signal d'initialisation dans les images issues de cette camera 

et des moyens (19) pour definir en fonction d'un programme pre- 
determine au moins une zone de detection (15) dans le champ de vision 
de la camera a partir desdites coordonnees dudit au moins un signal 
d'initialisation, 

20 11. Dispositif de programmation selon la revendication 10, 

caracterise par le fait que la camera (2) est une camera video et que 
lesdits moyens de reconnaissance et de localisation comprennent au 
moins un moyen de filtrage numerique ou de seuillage (16) afin de 
comparer des donnees pre-memorisees a des donnees correspondant aux 

25 points du signal video. 

12. Dispositif de programmation selon Tune des revendications 
10 et 11, caracterise par le fait que le systeme d'acquisition d'images 
comprend des moyens d'avertissement (46) et des moyens pour activer 
ces moyens d'avertissement lorsque les coordonnees correspondant audit 

30 au moins un signal d'initialisation sont acquises. 

13. Dispositif de programmation selon Tune des revendications 
10 et 11, caracterise par le fait qu'il comprend des moyens d'emission et 
de reception (49, 50) associes au dispositif d'emission mobile (21) et des 
moyens d'emission et de reception (47, 48) associes audit systeme 



1er depot ; 



15 



d'acquisition d'iniages (3), adaptes pour echanger des signaux 
fonctionnels. 

14. Dispositif de programmation selon la revendication 13, 
caracterise par le fait qu'il comprend des moyens de synchronisation (53, 

5 54) pour synchroniser ledit dispositif d'emission mobile (21) et ledit 
systeme d'acquisition d'images (3) grace a des signaux de 
synchronisation echanges via lesdits moyens d'emission et de reception. 

15. Dispositif de programmation selon l'une des revendications 
13 et 14, caracterise par le fait qu'il comprend des moyens 

10 d'acquittement (51, 52) au moins pour signaliser la fin de la definition 
desdites coordonnees et/ou la fin de la definition de ladite au moins une 
zone de detection. 

16. Appareil de surveillage d'une moins une zone predeterminee, 
caracterise par le fait qu'il comprend un dispositif de programmation 

15 selon l'une quelconque des revendication 10 a 15 et qu'il est programme 
conformement au procede selon l'une quelconque des revendication 1 a 
9. 
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